DS21-2432

MiniCODER

Drehzahl- und Positionssensor mit
Sin/Cos- oder Rechteckausgang

GEL 2432

Technische Information

Beschreibung

= Integrierte MR-Sensoren zur beriihrungslosen Abtastung ei-
ner MaRverkdrperung (Messzahnrad oder Messstange)

= Ausgabe als Rechteck- oder Sinussignale

= Interne Verstarkung und Temperaturkompensation der Sen-
sorsignale

= Hohe Auflésung durch interne Interpolation bei Rechtecksi-
gnalausgang (Interpolationsfaktor ab Werk wahlbar)

= Sin/cos-Signale mit Amplitudenregelung

= Verpolungsschutz der Versorgungsspannung

= Kurzschlussfeste Ausgange

= Messzahnrader separat erhaltlich

Ausgangssignale

= Zwei um 90° phasenversetzte Rechtecksignale mit inversen
Signalen 5V TTL / RS422
= Sin/cos-Signale 1 Vgg mit inversen Signalen

Eigenschaften

= Frequenzbereich von 0 ... 200 kHz

= Beriuhrungslose Messung von Rotationsbewegungen an
Messzahnradern mit Modul 0,5 und 1,0

= Berihrungslose Messung von Langsbewegungen an
Messstangen mit einer Teilung von 1,0 / 1,6 oder 2,0 mm

= Einsatz in rauester Umgebung mdglich

= Schutzart IP 67, chemische Bestandigkeit der Messseite

= Vollverguss der Elektronik

Einsatzgebiete

= Erfassung der Kolbenbewegung an Druckgussmaschinen
= Berihrungslose Drehzahl- und Positionsmessung an Ma-
schinen und Motoren

Technische Anderungen und Druckfehler vorbehalten.
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Technische Daten

Signalmuster

K | T

Elektrische Daten

Versorgungsspannung Ug (verpolungsgeschilitzt)

5V DC % 5% |5VDC¢10%

Leistungsaufnahme ohne Last

<0,6 W

Messfrequenz

0...200 kHz bei einer Leitungskapazitat von 5 nF

max. zuldssige Kabellange

100 m, abhangig von der Frequenz und Kabelkapazitat
(Spannungsabfall Giber Versorgungsleitung beachten!)

Ausgangssignale

zwei um 90° versetzte Gegentaktsignale, kurzschlussfest

Sin/cos Rechteck
Ausgangspegel 1Vgg +0,1/-0,2 V4g Diffe- |5V TTL
renzsignal
Offset (statisch) <60 mV —
Amplitudengleichlauf U, /Ug, 0,9...1,1 —

Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN 61000-6-1: 2007-10
EN 61000-6-2: 2006-03
EN 61000-6-3: 2007-08
EN 61000-6—4: 2007-09

Isolationsfestigkeit

500 V, nach EN 60439-1: 2012-06

Mechanische Daten

MaRverkdrperung Messzahnrad oder Messstange aus ferromagnetischem
Stahl

Stérke des Messzahnrads =3 mm

Durchmesser der Messstange =12 mm

Zulassiger Luftspalt

siehe Montageskizzen

Arbeitstemperaturbereich

—20°C ... +85°C

Betriebstemperaturbereich

—20°C ... +85°C

Lagertemperaturbereich

-30°C ... +100 °C

Schutzart IP 67 (mit montiertem Stecker)
Vibrationsfestigkeit 200 m/s2, nach DIN EN 60068—2—6: 2008-10
Schockfestigkeit 2000 m/s?, nach DIN EN 60068—2—27: 2010-02
Masse 2049
Gehausematerial Sensorrohr: Edelstahl 1.4305
Kappe: PPS, élbestéandig
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MaRbild GEL 2432

MaRbilder

Alle MaBBe in mm; Allgemeintoleranz DIN ISO 2768 -mK

312 h7

MaRbild GG 600 (Anschlusskabel mit angespritztem Stecker, gerade)
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A = Leitung LIFOYHC -11YH 8 x 0.25 mm?; Werkstoff: PUR, geschirmt, halogenfrei; Farbe: grau

MaRbild GW 600 (Anschlusskabel mit angespritztem Stecker, gewinkelt)
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A = Leitung LIFOYHC -11YH 8 x 0.25 mm?; Werkstoff: PUR, geschirmt, halogenfrei; Farbe: grau
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MaRverkorperung

Messstange

Einsatzbereich

= Langenmessung
= Abtastung von Messstangen mit Teilung 1; 1,6 oder
2 mm

Fir die Positionserfassung von Langsbewegungen tasten
MiniCODER der Baureihe GEL 2432 eine MaRverkérpe-
rung ab. Als MaRverkdrperung dient eine Teilungsstruktur,
die auf beliebige, ferromagnetische Maschinenelemente
aufgebracht werden kann.

Als Messstangen kdnnen ferromagnetische Zahnstangen
oder Kolbenstangen eingesetzt werden, die zum Schutz
vor Verschmutzungen z.B. mit einer Hartchromschicht
Uberzogen sind (die Teilungsstruktur ist dann z.B. mit Kup-
fer aufgefllt).

Messstange
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B = Oberflachenbeschichtung
F = Fillstoff

Iy = Messlange (max. 2700 mm)

I = Gesamtlange (max. 3000 mm)
I/l = Lange Anlauf/Auslauf

Messzahnrad

Einsatzbereich

= Drehzahl- und Positionsmessung mit Messzahnradern
= Abtastung von Messzahnradern mit Modul 0,5 oder
Modul 1

Fir die Erfassung rotatorischer Bewegungen bilden Mini-
CODER zusammen mit Messzahnradern eine Einheit. Die
Messzahnradgré3e und damit der Durchmesser hangen
direkt vom Modul und der Anzahl der Zéhne ab. Es gilt:

z =(d,/m)-2
d, = me+(z+2)

a
d, = Aussendurchmesser

m = Modul
z = Zahnezahl

Kundenspezifische Messzahnrader

Messzahnrader werden auf Kundenwunsch individuell ge-
fertigt. Senden Sie uns bitte eine Konstruktionszeichnung
ihres Messzahnrades (mdglichst als dxf-Datei).
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Einbauhinweise

Einbauhinweise, EMV-Hinweise und

Anschlussbelegung

= MiniCODER symmetrisch zur MaRverkdrperung aus-
richten. Unsymmetrie fihrt zu Messfehlern.

= Mechanischen Kontakt zwischen MaRverkérperung und
der 0,1 mm starken Schutzschicht des Abtastsystems
vermeiden. Zerkratzen der Schutzschicht kann zum To-
talausfall des MiniCODERSs fuihren.

= Oberflache der Verzahnung nicht beschadigen. Keine
mechanischen Komponenten auf der Oberflache der
Verzahnung laufen lassen.

Beim Einbau des MiniCODERs miissen die drei in einer
Reihe liegenden Anschlussstifte in Laufrichtung der Mal3-
verkdrperung weisen. Hierbei ist die Lage der Plastiknase
im Stecker zur Bestimmung der Zahlrichtung zu beachten
(siehe Anschlussbelegung).

Montage mit Messstange

Montage mit Messzahnrad

Modul | Teilung Luftspalt L Abstands-
[mm] [mm] EinstellmaR | toleranz ()
0,5 - 0,25 mm + 0,05 mm
1,0 - 0,50 mm + 0,10 mm
oL
=
——— - — L _
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B = Bewegungsrichtung

L = Luftspalt

Abstands-
toleranz (1)

Modul | Teilung
[mm] [mm]

- 1,0
- 1,6
- 2,0

Luftspalt L
Einstellmall

0,15 mm
0,25 mm
0,30 mm

+ 0,05 mm

+ 0,05 mm

+ 0,05 mm

qL

EMV-Hinweise

Zur Verbesserung des elektromagnetischen Umfelds Fol-

gendes beachten:

= Schirme grofRflachig auflegen.

= Alle ungeschirmten Leitungen so kurz wie méglich hal-
ten.

= Erdungsverbindungen mit groRem Querschnitt ausfiih-
ren (z. B. als induktionsarmes Masseband oder Flach-
bandleiter) und kurz halten.

= Wenn zwischen Maschinen- und Elektronik-Erdan-

L = Luftspalt
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B = Bewegungsrichtung

Anschlussbelegung

schlussen Potenzialdifferenzen bestehen, dafir sorgen,
dass Uber den Kabelschirm keine Ausgleichsstrome flie-
Ren kdénnen. Dazu z. B. eine Potenzialausgleichsleitung
mit groBem Querschnitt verlegen oder ein Kabel mit
getrennter 2-fach Schirmung verwenden.

Bei Kabeln mit getrennter 2—fach Schirmung die Schir-
me nur auf jeweils einer Seite auflegen.

Signal- und Steuerleitungen von den Leistungskabeln
raumlich getrennt verlegen. Ist dies nicht mdéglich, paa-
rig verseilte und geschirmte Leitungen verwenden und/
oder die Geber-Leitung in einem Eisenrohr verlegen.
Es ist sicherzustellen, dass extern SchutzmafRnahmen
gegen Stoflspannungen ("Surge") durchgefiihrt wurden
(EN 61000-4-5).

Aderfarbe
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Schirm

verbunden mit dem Sensorrohr Giber den Anschluss-Stecker

(1) Abstandstoleranz gilt fiir Sin/cos-Signal mit interner Regelung und fiir Rechtecksignal mit Interpolationsfaktor 1. Bei héheren Interpolationsfakto-
ren verringert sich die Abstandstoleranz.
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Typenschlussel, Zubehor

Typenschliissel

Signalmuster
K Sin/Cos-Signale 1V
T Rechtecksignale 5V TTL /RS 422

Referenzmarke
— ohne

Interpolationsfaktor/Amplitudenregelung
nur Signalmuster T:
Faktor 1

Faktor 2

Faktor 4

Faktor 8

Faktor 10

Faktor 12

Faktor 16

Faktor 20

nur Signalmuster K:

OOW>» o AN

A

mit interner Amplitudenregelung (obligatorisch)

Modul / Teilung

Modul m = 1,0 (Messzahnrad)
Modul m = 0,5 (Messzahnrad)
Teilung p = 1,6 (Messstange)
Teilung p = 2,0 (Messstange)
Teilung p = 1,0 (Messstange)

Om>oa -~

Anschlussausfiihrung
0000 ohne Anschlusskabel

2432

C600 Anschlusskabel mit angespritztem Stecker gerade (L = 600 cm)
D600 Anschlusskabel mit angespritztem Stecker gewinkelt (L = 600 cm)

Interpolationsfaktor

Durch Einsatz eines elektronischen Bausteins kénnen die
im GEL 2432 erzeugten Sin/cos-Signale direkt interpoliert
werden. So stehen dem Anwender z.B. bei Einsatz eines
Prazisionsmesszahnrades mit 250 Zahnen, 5000 Recht-
ecksignale zur Verfiigung (gewahlter Faktor D=20; hohere
Faktoren auf Anfrage).

Die Interpolation erfolgt direkt im Sensor. Zusatzlich kann
die Auflosung Uber die 4-Flankenauswertung in der Steue-
relektronik im vorgenannten Beispiel auf 20.000 Schritte
erhoht werden.

Zubehor
Artikelnummer Beschreibung
GEL 214 Externe Interpolationselektroniken zur Wandlung von Sinussignalen in Rechtecksig-
Typenschlissel nale
Far weitere Informtationen siehe separate Technischen Information GEL 214
BK1180 GG 600 Anschlusskabel mit angespritztem Stecker gerade, Lange 600 cm
BK1181 GW 600 Anschlusskabel mit angespritztem Stecker gewinkelt, Lange 600 cm
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lhre Notizen:
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Dieses Dokument und diese Inhalte sind geistiges Eigentum von Lenord, Bauer & Co. GmbH. , LENORD
Ohne schriftliche Zustimmung von Lenord, Bauer & Co. GmbH ist die Offenlegung und Weiter-

leitung an Dritte sowie jegliche Verwertung der Inhalte, einschlief3lich der Anmeldung von Schutz- l +BAUER
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Lenord, Bauer & Co. GmbH Lenord+Bauer ltalia S.r.l. Lenord+Bauer USA Inc. Lenord+Bauer

32000 Northwestern Highway  Automation Technology (Shanghai) Co.,Ltd.
Dohlenstrale 32 Via Gustavo Fara, 26 Suite 150 Block 42, Room 302, No.1000, Jinhai Road
46145 Oberhausen 20124 Milano Farmington Hills, Ml 48334 201206 Shanghai
Deutschland Italien USA China
Tel. +49 (0)208 9963-0 Tel. +39 340 1047184 Tel. +1 248 446 7003 Tel. +86 21 50398270
www.lenord.de www.lenord.com www.lenord.com www.lenord.cn
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