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Allgemeines

Funktion

Die Modellreihe GEL 15XF wurde entwickelt, um Parameter
anlagenspezifisch &ndern zu kdnnen. Die Programmierung
erfolgt mittels eines PC Uber die Programmierleitung des
Winkelkodierers.

Die Speicherung der gewahlten Parameter erfolgt netz-
ausfallsicher in einem E2-PROM im Winkelkodierer.

Die Programmiersoftware BB 150 (3 1/2" Diskette, 1,44 MB)
fur die mentigefiihrte Programmierung lauft auf jedem PC
mit 512 KB Arbeitsspeicher und DOS 3.1 oder héher. Zur
Verbindung zwischen PC-Schnittstelle (RS 232) und Winkel-
kodiererschnittstelle (RS 485) werden die Module KM 150.1
(Winkelkodierer mit SSI-Schnittstelle) und KM 150.2 (Winkel-
kodierer mit paralleler Schnittstelle) eingesetzt.

Programmierbare Parameter

® Aufldsung: 0,0002 bis 4096,0000
Schritte/360°
® Multiturn: 1,2,4 ... 4096 Umdrehungen

® Ausgabecode: Gray, Gray-Tanne, BCD,

Binar oder Bindr-Tanne
CW oder CCW

positiv oder negativ
(nur bei paralleler Schnittstelle)

ODD oder EVEN

Referenz setzen oder
UpDown-Modus

0 bis Gesamtschrittzahl
0 bis Gesamtschrittzahl
- 32768 ... + 32767

13, 16, 25 oder 32 Bit
(nur bei SSI-Schnittstelle)

1...682 us
(nur bei SSI-Schnittstelle)

® |dentifikations-Nummer: 0 ... 65535 (ID-Nummer)

® Codeverlauf:
® | ogikpolaritat:

® Paritatsbit:
® Justagearten:

® Referenzwert1:
® Referenzwert2:
® Offsetwert:

® Registerlange:

® Monoflopzeit:

Justagearten

Durch Programmierung kdnnen Uber die Eingdnge FE1
und FEO die Funktionen Referenz setzen oder UpDown-
Modus durchgefiihrt werden.

FE1 FEO Justageart: Referenz setzen
00 Normaler Kodiererbetrieb
0 1 Setzen Referenzpunkt 1
10 Setzen Referenzpunkt 2
11 Ausgabewert gespeichert (Latch)
FE1 FEO Justageart: UpDown-Modus
00 Normaler Kodiererbetrieb
0 1 Ausgabewert verringern und setzen (down)
10 Ausgabewert erhdhen und setzen (up)
11 Ausgabewert gespeichert (Latch)
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In der Justageart Referenz setzen kénnen der Referenz-
punkt 1 oder der Referenzpunkt 2 gesetzt werden. Die
Referenzwerte kdnnen vom Anwender innerhalb der
Gesamtschrittzahl programmiert werden.

In der Justageart UpDown-Modus kann der Ausgabewert
des Winkelkodierers vom Anwender Uber die Funktions-
eingénge erhdht oder vermindert werden. Die Anderungs-
geschwindigkeit des Ausgabewertes steigt mit der Dauer
der Belegung. Durch kurzes Belegen mitlogisch Null wird die
Anderungsgeschwindigkeit zuriickgesetzt. Der eingestellte
Wert wird nach ca. 6 Sekunden gespeichert. Danach geht
der Winkelkodierer in den normalen Kodiererbetrieb Uber.
Diese Funktionen dienen zur elektronischen Justage, z.B.
zur Nullpunktverstellung.

Zeit Diagramme

Setzen Referenzpunkt

FE1 |
FEO

Datenbits

Latch
FE1

FEO

Datenbits

Enable (nur
bei paralleler
Schnittstelle)

Datenbits

inaktiv
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Verzégerungszeit = 1,1 ms max.

t,

t:: Haltezeit = 750 ps min.

t, Wartezeit = 70 ms min.

ta: Reaktionszeit = 60 ms

ta Latch-Reaktionszeit = 750 ps max.

t,: Zeitdifferenz der MFP’s = 100 ps max.
t,,.  Reaktionszeit = 100 pys max.
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Technische Daten

Sensorsystem GaAlAs-Diode-Foto-Array, Fototransistoren
Messschrittabweichung < +2'38"
Ausgénge parallel masseschaltend, plusschaltend
Ausgénge seriell (SSI) RS 422 / 485
Ausgabefrequenz parallel max. 30 kHz bei 10 Bit/360°
g Ausgabecode Gray, Gray-Tanne, Binar, Binar-Tanne, BCD
% Signaleingang E6 (Codeverlauf) CW oder CCW
é Signaleingang E6 (Latch) Uber Funktionseingénge (FE)
ﬁ Signaleingang E6 (Enable) Schaltung aktiv oder inaktiv
Betriebspannungsbereich +11V..+30VDC
Betriebsstrom 80 mA typisch, 120 mA max.
EMV, Elektromagnetische Vertraglichkeit Storaussendung EN 61000-6-4
Storfestigkeit EN 61000-6-2
Betriebsdrehzahl 3.000 min" max. (Dauer)
4.000 min™ max. (Kurzzeit)
Bei max. Wellenbelastung und -20°C ... +60°C
Arbeitstemperatur. Bei geringer Beanspruchung sind
c héhere Werte moglich.
§ Winkelbeschleunigung 10° rad/s? max.
§ Tragheitsmoment (Rotor) 50 gcm?
E Betriebsdrehmoment < 5 Ncm bei einer Drehzahl von 1.000 min-
é Anlaufdrehmoment <1 Nem
Zuléssige Wellenbelastung 250 N axial und radial
Lagerlebensdauer 10° Umdrehungen
Masse ca. 0,7 kg
Arbeitstemperaturbereich -20°C ... +60°C (Option -40°C ... +85°C)
c Lagertemperaturbereich -25°C ... +70°C
g Zulassige relative Feuchte 85 % ohne Betauung
% Widerstandsfahigkeit gegen Schock 200 m/s% 11 ms (DIN IEC 68)
g Widerstandsféhigkeit gegen Vibration 5 Hz ... 1000 Hz; 100 m/s? (DIN IEC 68)
g Schutzart (DIN 40050)
GEL 152/158 | IP 65 (Nilos-Ring)
GEL 154 | IP 66 (Simmerring)
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Eingangs-/Ausgangschaltung
Synchron Serielles Interface ,,SSI“

Eingangsschaltung E6
Funktion Aktiv- 'High'-Eingang
|
-0+ Eingang log 0 0..+35V
log 1 +11V..+30V
Ue Gilt fur Signal: Latch
Set
Enable
o - Eingang Coderichtung (Zahlrichtung)
D2651A
Ausgangsschaltungen fiir G, B, R
Ausgangsschaltung 0 Ausgangsschaltung 2 Ausgangsschaltung 3
Open Collector Open Emitter SSI (nach RS 422/RS 485)
Darlington Darlington
(masseschaltend) (plusschaltend)
+ UB + US ____________ -
tm
GaAlAs-  Fototran- | U
_ I r— — 4 | Dioden sistoren  p/s Opto- |— +Y8
| | [ | koppler — QV
| | : | | “"@‘ U :b©<Takt+
= i }
: | Ausgang | | Ausgang | - > 3 ES | ekt
D,
| som- b s |
| | %’r‘%g | | §§ Data +
| Ua | S;{oL:Na- Ua | »@— | Data -
| |_Strom) | i Treiber
rigger | Code-
| richtung
- I
l, <50 mA l, <20 mA
D6251A
Synchron Serielles Interface "SSI" e maximale Stdrsicherheit durch symmetrische und
Vorteile: synchrone Takt- und Datensignale
® geringere Kosten und verminderter Arbeitsaufwand
durch Adereinsparung Das im Winkelkodierer parallel erzeugte Datenwort wird in
e Erhdhung der Datensicherheit durch Mehrfachiber- en Se'f'e”es Datenwort umge.welilndelt und synchron zum
tragung Takt einer Empfangselektronik Ubertragen.
Beispiel
Warte-
zeit
Ruhezustand 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
Takt in + Ruhezustand
Ruhezustand ‘
Data out + DD, 0 /

MSB LSB
Entspricht dem klassischen SSI-Protokoll fiir 24 signifikante Datenbits

Programmierbarer Multiturn-Winkelkodierer mit Gesamtdatenwort = 24 Bit
Programmiert auf 4096 Schritte/Umdr. im Gray- oder Binar-Code

Proto2
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Anschlussbelegungen

Parallele Schnittstelle
Anschlussbelegung 37-pol. Subminiatur-Stecker (IP 30)

DB 37S

Steckertiefe: L

ca. 15
Lotseite 50,5
19
18
o 364 1 |Bit1 LSB abhéngig von der Programmierung
17 -
o 3o bis MSB abhangig von der Programmierung
%0 44 24 |Bjt 24 nicht genutzte Bits werden mit log 0 ausgegeben
15 O
O 33 25 |PR- Schnittstelle zur PC-Programmierung tber
o) 320 26 |PR+ Konverterkabel KV 150
13 o
O 310 27 |Fehler-Bit wird bei internem Fehler auf "1" gesetzt
12
e} 300 28 |Paritéts-Bit programmierbar
1
O 29 1
10 o 29 |nicht belegt
9 o 230 30 |Funktionseingang 1 Eingangsschaltung E6
s o 7y 31 |Funktionseingang 0  |Eingangsschaltung E6
7 o 260 32 |Enable Eingangsschaltung E6
6 © 25o 33 |Coderichtung auch programmierbar, Eingangsschaltung E6
O 24
5 (¢} 34 [0V Bezugspotential
O 23
4 o O 35 |Signalspannung 5...30 V DC (+Ug) nur fir 15XG4096A25
22
3 o 21O 36 |Versorgungsspannung (11 ...30V DC (+U,)
2 o 200 37 |Versorgungsspannung [0V (-U,) gebriickt mit Pol 34
1 O
o
Serielle Schnittstelle (SSI) GG 723.12
Anschlussbelegung 12-pol. Rundstecker (IP 65)
ca. 60
o —
N
A |Taktin - Differential-Takteingang -I_l—b
- (Optokoppler) fur Datentreiber geman
B |Taktin+ RS 422/485 Norm
C |Dataout+ Differential-Datenausgang gemaB
Lotseite D |Data out - Spezifikation nach RS 422/485 Norm
E |PR- Schnittstelle zur PC-Programmierung G‘.N 723.12
tiber Konverterkabel KV 150; (Bitte separat bestellen)
Differential-Transceiver gemaB
F |PR+
RS 485 N
S orm 435
nicht belegt
) auch programmierbar, [ i
H  |Coderichtung Eingangsschaltung E6 g Hlmm
J |Funktionseingang 1 |Eingangsschaltung E6 l I 0
K |Funktionseingang 0  |Eingangsschaltung E6 \‘E :
o
L |Versorgungsspannung |+ Uz =11...30V DC %
M |Versorgungsspannung |- U; = 0V DC
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MaBbilder
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Lieferbare A

usfiihrungen

T Ausgangs- Im Lieferumfang
yp schaltung enthalten ist der
GEL 152 FOO
0
GEL 154 FOO
(masseschaltend)
GEL 158 F00 37pol. D-Subminiatur-
GEL 152 F20 Gegenstecker
2
GEL 154 F20
(plusschaltend)
GEL 158 F20
GEL 152 F30 12pol. Rundstecker gerade
3 GG 723.12, alternativ auch
GEL 154 F30 ’
(SSI) abgewinkelter Rundstecker
GEL 158 F30 GW 723.12 (Option)

DS21-15XF(01.06)

Lieferbare Ausfuhrungen,
Zubehor

Zubehor

VK 150.1 Null-Modem-Kabel (2 m)
VK 150.2 Verbindungskabel (SSI) 0,5 m
VK 150.3 Verbindungskabel (Parallel) 0,5 m

KM 150.0 Konvertermodul
inkl. Nullmodem-Kabel VK 150.1 (2 m)

KM 150.1 Konvertermodul (SSI)
mit Verbindungskabel VK 150.2 (0,5 m),
inkl. Nullmodem-Kabel VK 150.1 (2 m)

KM 150.2 Konvertermodul (Parallel)
mit Verbindungskabel VK 150.3 (0,5 m),
inkl. Nullmodem-Kabel VK 150.1 (2 m)

BB 150 Software zur Programmierung der
Winkelkodiererparameter

Ersatzteile

GG 723.12 12pol. Rundstecker gerade (SSI)

GW 723.12 12pol. Rundstecker abgewinkelt (SSI)

DB 37S 37pol. D-Subminiaturstecker
Buchsenteil

Technische Anderungen und Druckfehler vorbehalten.

Die aktuellste Version finden Sie im Internet unter www.lenord.de.
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Fax-Formular
Kundenspezifische Programmierung

Fax: +49 (0)2 08 / 67 62 92

Absender:
NaAME: e ——————————— Ansprechpartner Technik:
£} (7= 151N
PLZ UNA Ort: it rerrrireieeeeee e e e e e e e e e sesssssssssssssssssssseses eeeresesssssssssssssssssssssseseteteseetetteieieaaaanasannnnrnrarens
B =1 (] o R B =1 (=] (o] o AN
B IC=1 =) = SRR B == = O U
Parallele Schnittstelle SSI-Schnittstelle
Parameter Werte-Bereich Grundpro- Vorpro- Grundpro- Vorpro-
grammierung | grammierung | grammierung | grammierung
i 0,0002 ... 4096,0000
Auflésung Schritte /360° 1) 4096 4096
Multiturn 1,2,4 ... 4096 4096 4096
Umdrehungen
Gray-, Binar oder BCD
Ausgabecode Gray-Tanne, Binar-Tanne Gray Gray
Codeverlauf CW/CCwW CwW CW
Logikpolaritat positiv oder negativ positiv
Paritatsbit ODD oder EVEN EVEN EVEN
Preset oder
Justageart UpDown-Modus Preset Preset
Referenzwert 1 0 ... Gesamtschrittzahl 0 0
Referenzwert 2 0 ... Gesamtschrittzahl 0 0
Offsetwert -32768 ... + 32767 0 0
Registerlange 13, 16, 25 oder 32 Bit 32
Monoflopzeit 1...682 s 20
Identifikations-Nr. 0 ... 65535 0 0

" nur bei Gray-Tanne oder Bindr-Tanne

8 Lenord +Bauer

Falls vom Anwender in der Spalte Vorprogrammierung
nicht anders angegeben, werden die Winkelkodierer
ab Werk mit der ausgedruckten Grundprogrammierung
geliefert.
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